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Robotic cleaner
DRC300
ENGLISH

Assembly

| Robotic Cleaner (operation panel (display)) |

| Attaching the side brushes |

*For details, refer to the instruction manual of the robotic cleaner.

Time indicator (green)
Sound lamp (green)

Next button
Up button, down button
Start/stop button

Mode switch button
0. Mode/room number display

Boundary-sensing lamp (green)
Confirmation button

o WN -~

6
7
Vacuum fan lamp (green) 8.
9
1

| Remote control

Power OFF button

Action buttons

Start/stop button

Location beacon buzzer/light button
Sound ON/OFF button

Vacuum fan ON/OFF button

Shift button*

Start point button

While pressing this button, press the
action button to make the robotic cleaner
move backward.

N ORGDN =

Putting batteries in the remote control

To prevent the robotic cleaner from falling

* Refrain from using the robotic
cleaner on a mezzanine floor, a
loft, a stairwell, a place without
walls, or a place with a slope of
10° or more. *

* In places where the robotic
cleaner may fall, set up a wall
(25 cm or more in height) that
cannot be moved or tipped over
even if it is hit by the robotic
cleaner.

« If dirt or water droplets stick to
the cliff sensor* on the underside
of the robotic cleaner, wipe them
off with a dry, soft cloth, a cotton
swab, etc.

Spread out a mat, place the robotic cleaner on it upside down, and attach
the 2 side brushes on the left and right.

Removing the packing material from inside
the robotic cleaner




1. Turning the power

on/off

» The robotic cleaner works even with only
one battery.
» Charge the battery in advance.
1. Insert the battery.

2. Press the start/stop button of the robotic
cleaner.

3. When the time indicator blinks at “00:00”, set
the time (only at the first startup).

L) Select the display format (AM, PM,
——
3 24H), hours, and minutes.

= Move to the next selection item.

Confirm the time.

4. The robotic cleaner enters the standby state.
To turn off the power, press and hold the start/
stop button of the robotic cleaner. You can also
press the power OFF button on the remote
control.

2. Cleaning

Mapping Cleaning Mode

* Room information must be registered
(see “3. Registering Room Information”).

* Registering room information for a room
ahead of time improves the effectiveness
of cleaning. You can use the app to set
prohibited areas and confirm the cleaning
coverage rate. Up to 5 rooms can be
registered.

Free Cleaning Mode
» Registering room information is not required.
* You can start cleaning immediately without
registering room information. The robotic
cleaner runs in a pattern as it grasps the
surrounding environment.
1. Place the robotic cleaner in the location you
would like to start cleaning.
In mapping cleaning mode, place the robotic
cleaner on the mapping starting point facing
the direction at the time of mapping.
2. Press the start/stop button of the robotic
cleaner (the robotic cleaner enters the
standby state).

Press the mode switch button, and select the

room number of a mapped room for mapping

cleaning mode, or “F” for free cleaning mode.

Press the start/stop button.

Cleaning begins.

To pause, press the start/stop button*.

*This can also be operated with the start/
stop button on the remote control.

When cleaning ends, the robotic cleaner

returns to the starting point.

To confirm the location of the robotic
cleaner, press the location beacon buzzer/
light button on the remote control.

The buzzer sounds for about 10 seconds,
and the position LED blinks.

3. Registering Room
Information

(Mapping)

*This procedure is optional

Place the robotic cleaner in the location you
would like to start cleaning.

We recommend near a corner or wall of the
room (with a space of about 30 cm between
the robotic cleaner and the wall).

Press the start/stop button of the robotic
cleaner (the robotic cleaner enters the
standby state).

Press the mode switch button, and select
any blinking number.

Press the start/stop button.

Mapping begins.

When mapping ends, the robotic cleaner
returns to the starting point.

*Brighten the room during mapping.

These actions can also

be performed

For details, refer to the instruction manual of the
robotic cleaner.

| Robotic cleaner

+ Switching the vacuum fan*
When cleaning large, visible dust only,
switching off the vacuum fan allows the
running time to be longer.

» Switching the sound*
When the sound of the robotic cleaner is set
to off, it will clean silently.

» Boundary-sensing feature

The cleaning range can be limited by
attaching a magnetic boundary line (sold
separately) on a floor surface to make a
boundary line. The robotic cleaner detects
and avoids the magnetic boundary line.

In addition to this feature, the cleaning range
can also be limited using the app.

» Reservation feature (ON/OFF timer)

* Feature that can be operated from the
remote control.

| App

A WI-Fi® connection is required to use the app.
« Operate the robotic cleaner from the app
+ Confirm the cleaning history
» Add, change, or delete mapping information
< Limit the cleaning range

Using your smartphone, search for “Makita
Robotic Cleaner” in Google Play™ or App Store.
You can also access from the QR code.

Google Play™

App Store
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Nama Setiap Bagian

Panduan Mulai Singkat

Pembersih Robotik
DRC300
BAHASA INDONESIA

| Pembersih Robotik (panel pengoperasian (layar)) |

| Memasang sikat samping |

*Untuk keterangan lengkap, lihat petunjuk penggunaan pembersih robotik.

1. Indikator waktu (hijau) 6. Tombol berikutnya

2. Lampu suara (hijau) 7. Tombol ke atas, tombol ke

3. Lampu kipas vakum (hijau) bawah

4. Lampu penginderaan batas 8. Tombol mulai/berhenti
(hijau) 9. Tombol pengalihan mode

5. Tombol konfirmasi 10. Layar mode/jumlah ruangan

| Pengendali jarak jauh |

Tombol daya MATI

Tombol tindakan

Tombol mulai/berhenti

Tombol lampu/bel penanda lokasi
Tombol suara HIDUP/MATI
Tombol kipas vakum HIDUP/MATI
Tombol beralih*

Tombol titik awal

Sembari menekan tombol ini, tekan
tombol tindakan untuk menggerakkan
pembersih robotik ke arah belakang.

N ORODN=

Memasang baterai di pengendali jarak jauh

N I

Untuk mencegah pembersih robotik terjatuh

* Jangan gunakan pembersih *
robotik di lantai mezanin, loteng,
tangga, tempat tanpa dinding,
atau tempat dengan kemiringan
10° atau lebih. *

» Di tempat-tempat yang berpotensi
membuat pembersih robotik
terjatuh, buat dinding (dengan tinggi
25 cm atau lebih) yang cukup kuat
sehingga tidak akan bergeser atau
miring saat tertabrak pembersih
robotik.

 Jika ada kotoran atau air menempel
di sensor antijatuh (cliff sensor)* di
bagian bawah pembersih robotik,
bersihkan dengan kain lembut dan
kering, kapas pentul, dIl.

Hamparkan lapik, letakkan pembersih robotik dengan posisi terbalik, dan
pasang 2 sikat samping, di kiri dan kanan.

Melepas bahan kemasan dari dalam
pembersih robotik




1. Menghidupkan/

mematikan daya

* Pembersih robotik dapat bekerja bahkan
dengan satu baterai saja.
« Isi dahulu daya baterai.

1. Masukkan baterai.

2. Tekan tombol mulai/berhenti pembersih
robotik.

3. Saat indikator waktu berkedip di “00:00”,
atur waktunya (saat mulai pertama saja).

Pilih format tampilan (AM, PM, 24H),
jam, dan menit.

= Beralih ke item pilihan berikutnya.

Konfirmasi waktunya.

4. Pembersih robotik masuk ke kondisi standby.
Untuk mematikan daya, tekan dan tahan tombol
mulai/berhenti pembersih robotik. Anda bisa
juga menekan tombol daya MATI di pengendali
jarak jauh.

2. Pembersihan

Mode Pembersihan dengan Pemetaan

* Informasi ruangan harus didaftarkan
(lihat “3. Mendaftarkan Informasi Ruangan”).

* Mendaftarkan informasi ruangan di awal
akan meningkatkan efektivitas pembersihan.
Anda dapat menggunakan aplikasi untuk
menentukan area terlarang dan mengonfirmasi
tingkat cakupan pembersihan. Daftar dapat
berisi maksimum 5 ruangan.

Mode Pembersihan Bebas

« Informasi ruangan tidak harus didaftarkan.

* Anda dapat langsung mulai membersihkan
ruangan tanpa mendaftarkan informasi
ruangan. Pembersih robotik menjalankan
suatu pola seraya mencoba memahami
lingkungan sekitar.

1. Letakkan pembersih robotik di lokasi tempat
Anda ingin memulai pembersihan.
Dalam mode pembersihan dengan pemetaan,
letakkan pembersih robotik di titik awal
pemetaan sesuai arah pada saat pemetaan.

2. Tekan tombol mulai/berhenti pembersih
robotik (pembersih robotik masuk ke kondisi
standby).

3. Tekan tombol pengalihan mode dan pilih nomor

ruangan dari ruangan yang telah dipetakan
untuk mode pembersihan dengan pemetaan,
atau “F” untuk mode pembersihan bebas.

4. Tekan tombol mulai/berhenti.

* Pembersihan dimulai.
* Untuk menjeda, tekan tombol mulai/
berhenti*.
* Hal ini dapat juga dilakukan dengan tombol
mulai/berhenti di pengendali jarak jauh.
+ Saat pembersihan selesai, pembersih
robotik kembali ke titik awal.

s

Untuk mengonfirmasi lokasi pembersih
robotik, tekan tombol lampu/bel penanda
lokasi di pengendali jarak jauh.

Bel berbunyi selama sekitar 10 detik, dan
LED posisi berkedip.

3. Mendaftarkan
Informasi Ruangan
(Pemetaan)

*Ini adalah prosedur opsional

1. Letakkan pembersih robotik di lokasi tempat
Anda ingin memulai pembersihan.
Kami rekomendasikan di dekat sudut atau
dinding ruangan (dengan jarak antara
pembersih robotik dan dinding sekitar 30 cm).
2. Tekan tombol mulai/berhenti pembersih robotik
(pembersih robotik masuk ke kondisi standby).

3. Tekan tombol pengalihan mode, lalu pilih
salah satu nomor yang berkedip.
4. Tekan tombol mulai/berhenti.
* Pemetaan dimulai.
« Saat pemetaan selesai, pembersih robotik
kembali ke titik awal.
* Pastikan ruangan cukup terang selama
pemetaan.

Anda juga dapat

melakukan tindakan
berikut

Untuk keterangan lengkap, lihat petunjuk
penggunaan pembersih robotik.

| Pembersih robotik

* Mematikan kipas vakum*
Saat hanya membersihkan debu yang terlihat
saja di ruangan yang besar, mematikan kipas
vakum menambah waktu operasi pembersih
robotik.

* Mematikan suara*
Saat suara diatur ke posisi mati, pembersih
robotik bekerja tanpa suara.

« Fitur penginderaan batas

Jangkauan pembersihan dapat dibatasi
dengan memasang garis batas magnetis
(dijual terpisah) di permukaan lantai sebagai
garis batas. Pembersih robotik dapat
mendeteksi dan menghindari garis batas
magnetis.

Selain menggunakan fitur ini, jangkauan
pembersihan dapat dibatasi dengan
menggunakan aplikasi.

» Fitur reservasi (penanda waktu HIDUP/
MATI)

* Fitur ini dapat dioperasikan dengan
pengendali jarak jauh.

| Aplikasi

Penggunaan aplikasi ini memerlukan koneksi
Wi-Fi®.
« Operasikan pembersih robotik dari aplikasi
» Konfirmasikan riwayat pembersihan
+ Tambahkan, ganti, atau hapus informasi
pemetaan
+ Batasi jangkauan pembersihan

Cari “Pembersih Robotik Makita” di Google
Play™ atau App Store menggunakan ponsel
Anda.

Anda juga dapat mengaksesnya melalui kode
QR.

Google Play™

App Store
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Nama Setiap Bahagian

Panduan Permulaan Ringkas

Pembersih Robotik
DRC300
BAHASA MELAYU

Pemasangan

| Pembersih Robotik (panel operasi (paparan)) |

| Memasang berus sisi |

*Untuk butiran, sila rujuk kepada manual arahan pembersih robotik.

1. Penunjuk masa (hijau) 6. Butang seterusnya
2. Lampu bunyi (hijau) 7. Butang atas, butang bawah
3. Lampu kipas vakum (hijau) 8. Butang mula/berhenti
4. Lampu penderiaan-sempadan 9. Butang suis mod
(hijau) 10. Paparan mod/nombor bilik

5. Butang pengesahan

| Kawalan jauh |

Butang MATIKAN kuasa

Butang tindakan

Butang mula/berhenti

Butang pembaz/cahaya mata arah lokasi
Butang HIDUPKAN/MATIKAN kuasa
Butang HIDUPKAN/MATIKAN kipas vakum
Butang anjakan*

Butang titik mula

Semasa menekan butang ini, tekan
butang tindakan untuk menggerakkan
pembersih robotik ke belakang.

N ORODN=

Meletakkan bateri ke dalam kawalan jauh
= R

XN DX

Untuk mengelakkan pembersih robotik daripada terjatuh

» Elakkan daripada menggunakan *
pembersih robotik pada lantai
mezanin, loteng, tangga, tempat
yang tidak mempunyai dinding,
atau tempat berlereng 10° atau =«
lebih.

» Di tempat pembersih robotik
boleh terjatuh, pasangkan dinding
(tingginya 25 cm atau lebih) yang
tidak dapat dipindahkan atau
terbalik walaupun dilanggar oleh
pembersih robotik.

» Sekiranya kotoran atau titisan
air melekat pada sensor tebing*®
di bahagian bawah pembersih
robotik, lapkan dengan kain kering

k dan lembut, kain kapas, dll.

/

Bentangkan tikar, letakkan pembersih robotik dalam keadaan terbalik dan
pasangkan 2 berus sisi pada sebelah kiri dan kanan.

Menanggalkan bahan pembungkusan
daripada bahagian dalam pembersih robotik




1. Menghidupkan/

mematikan kuasa

» Pembersih robotik masih boleh berfungsi
walaupun dengan satu bateri sahaja.
» Cas bateri terlebih dahulu.
1. Masukkan bateri.

2. Tekan butang mula/berhenti pembersih
robotik.

3. Apabila penunjuk masa berkelip pada
“00:00”, tetapkan masa (hanya pada
permulaan pertama).

1 Pilih format paparan (AM, PM, 24H),
3 jam dan minit.

= Beralih ke item pilihan seterusnya.

Sahkan masa.

4. Pembersih robotik memasuki keadaan
bersedia.

Untuk mematikan kuasa, tekan dan tahan butang

mula/berhenti pembersih robotik. Anda juga

boleh menekan butang MATIKAN kuasa pada

kawalan jauh.

2. Pembersihan

Mod Pembersihan Pemetaan

* Maklumat bilik hendaklah didaftarkan
(lihat “3. Mendaftarkan Maklumat Bilik”).

» Mendaftarkan maklumat bilik untuk sesebuah
bilik dengan lebih awal boleh meningkatkan
keberkesanan pembersihan. Anda boleh
menggunakan aplikasi untuk menetapkan
kawasan yang terlarang dan mengesahkan
kadar liputan pembersihan. Anda boleh
mendaftarkan hingga 5 buah bilik.

Mod Pembersihan Bebas

 Tidak perlu mendaftarkan maklumat bilik.

* Anda boleh memulakan pembersihan dengan
serta-merta tanpa perlu mendaftarkan maklumat
bilik. Pembersih robotik berjalan mengikut corak
sambil ia bergerak di persekitarannya.

1. Letakkan pembersih robotik di lokasi yang
anda ingin mulakan pembersihan.
Dalam mod pembersihan pemetaan,
letakkan pembersih robotik pada titik
permulaan pemetaan menghadap arah
semasa pemetaan.

2. Tekan butang mula/berhenti pembersih
robotik (pembersih robotik memasuki
keadaan bersedia).

Tekan butang suis mod dan pilih nombor bilik

untuk bilik yang telah dipetakan bagi mod

pembersihan pemetaan atau “F” untuk mod

pembersihan bebas.

Tekan butang mula/berhenti.

Pembersihan akan bermula.

Untuk jeda, tekan butang mula/berhenti*.

* Ini juga boleh dikendalikan dengan butang
mula/berhenti pada kawalan jauh.

* Apabila pembersihan selesai, pembersih

robotik akan kembali ke titik permulaan.

s

Untuk mengesahkan lokasi pembersih
robotik, tekan butang pembaz/cahaya
mata arah lokasi pada kawalan jauh.
Pembaz akan berbunyi selama 10 saat
dan LED posisi akan berkelip.

3. Mendaftarkan
Maklumat Bilik
(Pemetaan)
*Prosedur ini tidak wajib

Letakkan pembersih robotik di lokasi yang
anda ingin mulakan pembersihan.

Kami mengesyorkan ruang yang berdekatan
dengan sudut atau dinding bilik (dengan
jarak kira-kira 30 cm antara pembersih
robotik dan dinding).

Tekan butang mula/berhenti pembersih
robotik (pembersih robotik memasuki
keadaan bersedia).

Tekan butang suis mod dan pilih mana-

mana nombor yang berkelip.

Tekan butang mula/berhenti.

Pemetaan bermula.

Apabila pemetaan selesai, pembersih

robotik akan kembali ke titik permulaan.

* Pastikan bilik terang semasa pemetaan
dijalankan.

Tindakan-tindakan

berikut juga boleh
dilaksanakan

Untuk butiran, sila rujuk kepada manual arahan
pembersih robotik.

| Pembersih robotik

* Mematikan kipas vakum*
Apabila melakukan pembersihan debu yang
besar dan kelihatan sahaja, mematikan
kipas vakum akan membolehkan masa
berjalan yang lebih lama.

* Mematikan bunyi*
Apabila bunyi pembersih robotik dimatikan,
ia akan melakukan pembersihan dengan
senyap.

« Ciri penderiaan-sempadan

Jangkauan pembersihan dapat dibatasi
dengan memasangkan garisan sempadan
magnet (dijual secara berasingan) pada
permukaan lantai untuk membuat garisan
sempadan. Pembersih robotik mengesan
dan mengelak daripada garisan sempadan
magnet.

Selain daripada ciri ini, jangkauan pembersihan
juga boleh dihadkan menggunakan aplikasi.

+ Ciri tempahan (pemasa HIDUPKAN/MATIKAN)

* Ciri yang boleh dikendalikan dari kawalan
jauh.

| Aplikasi

Sambungan Wi-Fi® diperlukan apabila menggunakan
aplikasi.
» Kendalikan pembersih robotik daripada
aplikasi
* Sahkan sejarah pembersihan
*« Tambah, ubah atau padam maklumat
pemetaan
« Hadkan jangkauan pembersihan

Dengan menggunakan telefon pintar anda,
cari “Pembersih Robotik Makita” dalam Google
Play™ atau Kedai Aplikasi.

Anda juga boleh mengakses aplikasi tersebut
daripada kod QR.

Google Play™ Kedai Aplikasi
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Hwéng dan sti¥ dung nhanh

May hat bui robot
hoat déng bang pin
- DRC300

TIENG VIET

| May hut bui robot hoat déng bang pin (Bang van hanh (man hinh)) |

| Gan choi bén |

*Dé& biét thong tin chi tiét, hay tham khao tai liéu huéng dan kém theo may.

1. Dén chi bao thdi gian (mau xanh luc) 6. Nt tiép theo
2. Beéen am thanh (mau xanh luc) 7. Nt lén, nat xudng
3. Pén quat hat gié (mau xanh luc) 8. Nut bt dau/dirng
4. Dén cam bién bién (mau xanh luc) 9. Nut chuyén di ché do
5. Nut xac nhan 10. Man hinh hién thj ché do/sé
phong
~ - A = A ~
| BS diéu khién tr xa |
NGt TAT ngudn

Cac nut thao tac

NUt bét dAu/ding

NUt coi béo vi tri/dén

Nut BAT/TAT am thanh

Nat BAT/TAT quat hat gié

Nut chuyén déi*

Nt diém bat dau

Khi dang nhan nat nay, hay nhéan nat thao
tac dé di chuyén may hut bui robot hoat
dong bang pin lui vé phia sau.

N ORODN=

Lap pin vao bd didu khién tir xa

N @ N
S R7Z B

\/\ ’ \“éd ’ \\%\

Dé& ngén nglra kha nang may hut bui bi roi, db

+ Tranh sir dung may hut bui robot *
hoat dong béng pin trén tang
Itrng, gac xép, cau thang, noi
khéng c6 twong bao hoac noi co
d6 déc tir 10° tré 1en. .

« 0 nhirng noi may hut bui robot hoat dong
bang pin c6 kha nang roi xudng, hay
dyng mét blrc twong (cao tlr 25 cm tré
1&n) khong thé di chuyén hoic nghiéng
dd ngay ca khi méay hit bui robot hoat
dong bang pin va dung vao.

+ Néu c6 bui ban hodc giot nudc
bam dinh vao cam bién vach* &
mat dwdi cia may hut bui robot
hoat dong bang pin, hay lau sach
bé&ng khan khd, mém, tam bong, v.v.

Dat ngwoc may hat bui robot hoat déng béng pin 1&n trén mot tAm tham va
gén 2 chdi bén vao hai bén trai va phai.

Thao bo vat liéu dong goi bén trong may hut
bui robot hoat ddng bang pin




1. Bat/tat nguén

« May hut bui robot hoat dong béng pin van
c6 thé hoat dong ngay ca khi chi cé mét pin.
* Hay sac pin truéece.
1. Lép pin.

2. Nhén nat bat diu/dirng trén may hat bui
robot hoat déng béng pin.

3. Khi dén chi bao thoi gian nhap nhay &
“00:00”, hay thiét lap thoi gian (chi trong 1an
kh&i déng dau tién).

:

4. May hut bui robot hoat dong bang pin sé
chuyén vao trang thai cho.

TAt ngudn, nhan va gilr nat bat dau/dirng trén may

hut bui robot hoat déng bang pin. Ban ciing c6 thé

nhan nat TAT ngudn trén bo diéu khién tir xa.

Ché do lam sach dwa trén cong nghé lap ban db

* Phai dang ky thdéng tin phong
(xem phan “3. Dang ky thong tin phong”).

» Viéc dang ky théng tin phong trwdc sé giup
cai thién hiéu qua lam sach. Ban co thé st
dung trng dung dé thiét 1ap cac khu virc cdm
va xac nhan mrc pham vi lam sach. Cé thé
dang ky 1én t&i 5 phong.

Chon dinh dang hién thj AM (Sang), PM
(Chiéu), 24 Gid, gi&r va phut.

Chuyén dén muc chon tiép theo.

Xac nhan thoi gian.

Ché d6 lam sach tw do

+ Khéng can dang ky théng tin phong.

« Ban cé thé bat dau lam sach ngay ma
khéng can dang ky thong tin phong. May hat
bui robot hoat déng bang pin sé& chay theo
mo hinh khi may hiéu ré méi trueong xung
quanh.

1. D&t may hat bui robot hoat dong bang pin
vao khu vwe ban mudn bat dau lam sach.
Khi dang & ché do lam sach dwa trén cbng
nghé lap ban dd, dat may hat bui 1én diém
bét dau lap ban db déi dién véi hwéng tai
thoi didm lap ban db.

2. Nhén nat bat dau/dirng trén may hat bui
robot hoat déng béng pin (may hat bui robot
hoat déng béng pin sé& chuyén sang trang
thai cho).

3. Nhén nut chuyén ddi ché do6 va chon sé
phong ctia phong dwoc lap ban db déi véi
ché d6 lam sach dwa trén cong nghé lap ban
dd hoac “F” dbi v&i ché do lam sach tw do.

4. Nhan nat bat dau/dirng.

+ Qua trinh 1am sach bat dau.
+ Dé tam dirng, hay nhén nat bat dau/dirng®.
* Ban ciing c6 thé thuc hién thao tac nay bang
nut bat dau/dirng trén bo diéu khién tir xa.
« Khi két thuc hoat déng lam sach, may hut bui
robot hoat dong béng pin sé tré lai diém bat dau.

Dé xac nhan vj tri cia may hat bui robot
hoat dong béng pin, hdy nhan nat coi bao
vi tri/dén trén bo didu khién tir xa.

Coi bao sé phat ra am thanh trong khoang
10 giay, va dén LED dinh vi s& nh&p nhay.

3. Pang ky thong tin
phong
(Lap ban do)
*Quy trinh nay la khong bat budc

1. Bat may huat bui robot hoat dong béng pin
vao khu vwe ban mudn bat dau lam sach.
Chuing t6i khuyén nghi nén dat may gan goc
hodc twdng clia can phong (véi khodng cach
gitra may hat bui va twong la khoang 30 cm).

2. Nhén nit bét dau/dirng trén may hat bui robot
hoat dong bang pin (may hat bui robot hoat

dong béng pin sé& chuyén sang trang thai cho).

3. Nhan nat chuyén dbi ché do va chon bét ky
s6 nao dang nhép nhay.
4. Nhéan nat bt dau/ding.

+ Qua trinh 1ap ban dd bat dau.

+ Khi két thiic qué trinh 1ap ban dd, may hat
bui robot hoat déng bang pin sé tré lai diém
bét dau.

* Cép anh sang cho cén phong trong qua
trinh lap ban do.

Ciing c6 thé thwc hién

cac thao tac nay

D& biét thong tin chi tiét, hay tham khao tai liéu
hwéng dan kém theo may.

May hut bui robot hoat
dong bang pin

+ Chuyén dbi quat hut gio*
Khi chi lam sach bui ban kich thuwéc lon,
c6 thé nhin thay dwoc thi viéc tit quat hat
gio sé giup kéo dai thoi gian hoat déng cla
may.

+ Chuyén déi am thanh*
Khi am thanh cia may huat bui robot hoat
dong bang pin duwoc dat vé off (tit), thi may
hut bui robot hoat déng béng pin sé thyc
hién lam sach & ché d6 im l&ng.

+ Tinh nang cam bién bién

C6 thé gi6i han pham vi lam sach bang céach
gén dai bién t tinh (ban riéng) trén mat san
dé tao dwong bién. May huat bui robot hoat
dong bang pin s& nhan dién va tranh dai
bién ttr tinh.

Ngoai tinh nang nay, ban ciing c6 thé gisi
han pham vi lam sach béng rng dung.

+ Tinh nang dat trwdc (bd hen gid BAT/TAT)

* Co6 thé khéi chay tinh nang nay tr bo diéu
khién tir xa.

| ng dung

Dé st dung &ng dung, ban can phai cé két ndi
Wi-Fi®.
+ Van hanh may hut bui robot hoat ddng béng
pin béng trng dung
» Xac nhan lich st lam sach
+ Thém, thay ddi hodc xéa théng tin lap ban
dd
* Gi¢i han pham vi lam sach

S dung dién thoai thong minh clta ban, tim
kiém “May hut bui robot hoat déng b&ng pin
Makita” trén Google Play™ hoac App Store.

Ban cling c6 thé truy cap bing ma QR.

Google Play™

App Store




YULUFNIAINAZRA

1 A ‘l it =y ¥ DRC300
V/77:1/dbds AxaN1IlBIIWLLDIAK e
Sofuroweng 9

vjuﬂmfﬁﬁmwazmm (Lmamuqumﬂfmu (F0uaAv))

a ¥ ¥
nIAaLU IR KU

a

*dmfuneazdan ligailanisldenesiuausiiinnuazein

1. Faudaanan (Rdua) 6. ﬂmﬁlauﬁmiﬂ

2. luassaniuzides (Riden) 7. ﬂm?i@u%, ﬂm?i'aum

3. Wusasanuzinangadu @ide) 8. uiEumyn

4. Tugnaenisnsaduaeuien (Ridsn) 9. dnaduluun

5. tlududy 10. AauansluNA/MNNEALTRY
STanaanlnia

1. ﬂmﬂmm’?m

Jutlfjiimnag

ﬂuﬁlwwqm

U lwdeedtyaniuansiumis
Yaide/Dades
aidla/dannangalu
alAelvan®

® N o g~ N

tundusuvdeFusiu

v ;
* angnatul Winadudfisnag e liiueus

YINANNAZRIANDLUAT

N PG
\6%\/ " ’ \6%\

= IO oo . .
LW@ﬁmﬂﬂﬂunuﬂummmmmmmwmu

n7lduunmes idlunaauinga
<

- vani@esmsldueausiinanuszannuy
z v a5 e . 4
Fuaae Wealduasan Toatiula anunn
Taiflends viveanuindauaadi 10°
z
Al

+ luaounmiuewsiinpauazainenas

Y Y

nauld Wisamils (Aanuga 25 au. Iull)

d oy oA da g o , .

fazldindeuivseduaalagnyueus
NNANAZDI AT

e o ¥ o .

« wnidsandsnvideuaauninisiimwaes

M i

MINRAUNUANITAL  Tlagfuanaued

Yuawsanuazetn  Widaeandes

k fudauazin danuiu e Y,

Juiusas aejueuiinanugzainaasuaafawLlsssiudng 2 duidudihauazann

makddguInIamiaananawmluiunandriians
dz010




1. nsulaflaasas

‘ .o , v s J
- usuinaauaraiainuliudlduunnesiies
fauAen
. dny .
« TFauLmAeT A

1. lduummes

2. nAUNENMEALUALEUTIN A NAZRIA

‘ } 5
3. WeMudAuaINZWELN “00:00” WiKanan (1lanwiznig
; )
Fusuldauaiausn)

1

] (AONZLLLILABUARS (AM, PM, 24H) G0TH9 uay

3 w9

= e anadendalyl

Ao
EULULIRT

4. vuswsinanuazaiaasdhganusstaum e
vwndesnisiloezes  Winarludumgauuiususiinanu

gy I M
azommAwld  annsonadudaeiesnslunaeuineals
Ly

2. NMSNMANNELIA

‘Ewm‘v‘hmwmmmmumam@wﬁuﬁ

- sesamadoudayaries (g 3. meawzdeudeya
$83")

- msamziduudeyadastiasmihazgonfindssdvanm
lunnsvinanugazenn anananfuarmeiuiinll
ARINITIANAZEIALATATIAALENTINTATALAQN
Muivnanuazenald ansnsnamadouldgean 5 see

MUATINANNATENALLILEATY

- lisdusesamadoudayaiia

- aunsnGaiianuazennldiuiilnghifesamaden
foyaas suauiinAnazeInazinamlagnismsa
Juaninuindeninesey

1. anedusuinaruazenluiumddidenisliiu
MNANATDIA
Iuiuwm‘v‘hmwmmmmumﬂumwﬁwﬁ Ifanavjuensd
TP I AT R AT TR IBE AT (R
mavinau el lufiemadeaiunewuiiimarvue
unna

2. ﬂmﬂuﬁm/ﬂqmuuvjuﬂum’ﬁﬁmmmmm
AHAzeInazidnganussBaNnien)

(ueusvin

4 )

nonjuasubnuazRanvnaT et uaduININg
v‘hmuﬁuﬁqdw?ﬂwmﬁwmwmmmLmumemquﬁuﬁ
vidaiden “F dwduluuavinanuszenauuydase
mmﬁuéu/mm

- mMANUAzeRAz NIy

- mndasmsugadansa WneluGumya*
* anunsaldarudanuFumyauiEmaeuinsald

Gafiapst

- femaiauazenniaiaiu YutuiinAudzaInaz

ndulAFunieFudy

UINFRINITNITUAIUNUITRIU UL UFA AN
azann  WinadulWwidsedynnnuanseinumisg
Flunmauinga

Weedynuazaaduiungn 10 Aunfuaz LED
UAAIALILNAYNZNEL

= ¥ Y
3. n NSV EWYaANRNDY

(MIAVBALEWNIINIS
1119714)

@ & a
“ilnanaannistann

aausuinAuazenalusumisiideanisiiiu
NANATEIA

uuzi e lndiuguvianiaies (Wtlszaiziing
sendraiuuiinAcnareniuNiil sz 30 93,
ﬂmﬂuﬁu/uﬂmuuﬁuﬂuﬁﬁwmmmmm
Augzanazidnganuzssasniam)

(U

| o 4 So o =
ﬂﬂﬂqmau‘ﬂwmLm:m@ﬂumm@ﬂm NNIANNTWIL

P

nALNGEN/MER
© MIIUUAKUNIINN TN LR BN LAY

WannvuAdEN1INIITINaAT AU
ANazannaznALlURA uaTuRY

ueIusn

ooy X . .
* yinldiesadnalulusendnenisnivuaidunnanng
N9

$aNINHLIFINITAABWANT

LRATT LG

'

dwfuneazien Wgeaienislduesiuausiinnaug
azanm

WwanariaNaEza1n

+ naia/dlainangadu*
4 , oy
Wavianuazenaenizduaua gineaiuld nis
Dninaugaduazdaslfiasasinauldunmau

-+ madadades
WaTladesiuausinnuazen
AzRnBENREL

LATRSATVNAINN

+ AuENURNNIRMATLTILILR
ANInANNRTzEzN1IINANATen A TAENsRALOL
LL;Jmﬁmr%um@uwm (AN ELeNANTIN) uwﬁuﬁmﬁlﬂ
aFuduuiaTeuen  YuEMIIANNETEIAATATIAAL
LAZANABIUALLN AN e LR
uﬂﬂmﬂ@mmﬁﬁﬁuﬁa aunsnlfuedlunisdninszes
mainAazenmleiguii

>

.
+ AuUaNTRANIAAAU (Fasanaile/dn)

on

* prianinamnsaldeuldaniiunaeuines

wail

uiludeadensie Wi-Fi® Weldnuuey
+ Mewjuausiinanuareinainuey
« derutlszdRnisinannuazenn
- iin wsuw vdesudeyanistuaduneniaine
« AATZEZNIIVIANNAZANA

IdannminuresnmAumAgn “YUBLFINANEZaNA
Makita” 134 Google Play™ 38 App Store

0 vany o , g
wananiidasunsadifisldainfsensidng

Google Play™

App Store




